
  ٨٩-٨٨ترم دوم  – FPGAدرس مدارات قابل برنامه ريزی و :  ١ –تکليف شماره 

    –نام دانشجو 

  : صورت مساله 

از يک سنسور مادون قرمز و گيرنده مربوط به آن استفاده می ) بر حسب تعداد دور در ثانيه( برای اندازه گيری دور يک موتور 
  . شافت موتور به يک پره وصل شده که باعث می شود در ھر دور کامل ، گيرنده مادون قرمز دو پالس توليد کند. کنيم

  . متصل شده است  FPGAخروجی گيرنده مادون قرمز به ورودی 

می رسند پالس ھای مربعی ھستند ، ھمانطور که گفته شد ، به ازای ھر دور کامل موتور دو عدد پالس توليد  FPGAپالس ھايی که به 
ولی می دانيم که پالس ھا باھم قاطی نمی شوند و از ھم جدا ھستند و لبه ھای بالا رونده پالس . عرض پالس ھا را نمی دانيم. می شود

  . ا قابل تشخيص استھ

تعداد دورھای : دور موتور . ( ارائه دھد BCDمدولی طراحی کنيد که ، با دريافت اين پالس ھا ، دور موتور را به صورت يک عدد 
  . ) کاملی که موتور در يک ثانيه می زند

  .مگاھرتز است ۴٠می باشد که فرکانس آن  Clkمدول دارای يک پالس ورودی 

  . و آسنکرون به مدول وارد می شود ResetL  ،Active Lowھمچنين يک 

  . می باشد ٩و می نيمم برابر با  ٩٩فرض کنيد که دور موتور ماکزيمم برابر با 

  :خروجی ھای مدول را نشان می دھد/شکل زير ورودی

  

  

  

  

  

  

  . بيت است ۴را نشان دھند ،  BCDکه مجموعا قرار است يک عدد   A, Bعرض ھرکدام از خروجی ھای 

کنيد و  saveشکل موچ ھای حاصل را ) در حالت ھای مختلف( شبيه سازی کنيد  Active HDLفوق را نوشته ، در  verilogبرنامه 

  . به من برگردانيد emailکل کار را با 

  صدری  – با تشکر. من بپرسيد از  emailھر سوال و يا مشکلی داشتيد می توانيد با 
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